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2 |Zylinderschraube M3 x 8 | 17 |Stahl

2 |Abstandhalter (20 + 25) 16 |Kunststoff 2x20mm / 2x25mm

4 |Zylinderschraube M4 x 10 | 15 |Stahl

4 |Unterlegscheibe dm 4,3 14 |Stahl

1 |Trafo-Bausatz 13 SM65/27,8/2K0D

2 |Sechskantmutter M3 12 |Stahl

6 |Unterlegscheibe dm 3,2 11 [Stahl

2 |Zylinderschraube M3 x 14 | 10 |Stahl

1 |Sechskantmutter M13 9 |Stahl

1 |Sicherungshalter 8

1 |Platine komplett 7 |GFK 46 x 109

2 |Abstandhalter 6 |PVC dm 36 x 7 x5

2 |Sechskantmutter M5 5 |Stahl

2 |Unterlegscheiben dm 5,5 4 |Stahl

2 |Senkschr. m. Schlitz M5x20| 3 |Stahl

1 |U-Profil 2 |Aluminium 40 x 20 x2 x 46

1 |Grundplatte 1 |PVC, hart 150 x 130 x 10
Stiick | Benennung Teil |Werkstoff Bemerkung

XXX Platz flir Kennnummer Arbeitszeit: XX Stunden

Lehrabschlu3prufung

e W K | O
1:1,2:1 -
G‘ @ Hauptschalter WIRTSCHAFTSKAMMER OBEROSTERREICH
Beruf: MEC-H2 Zeichnungs- Nr.: V03.18
Diese Zeichnung ist Eigentum der WIRTSCHAFTSKAMMER - Oberdsterreich
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LEhrllngSSte”e WIRTSCHAFTSKAMMER OBEROSTERREICH

LEHRABSCHLUSSPRUFUNG — MECHATRONIK
Elektromaschinentechnik (H2) (Modul B)

Antriebsmotor mit Hauptschalter und Kettentiberwachung

Information zur elektrotechnischen Prufarbeit

Aufgabe:

Verdrahten Sie nach vorliegenden Schaltungsunterlagen den Hauptstromkreis und den
Steuerstromkreis auf der Arbeitstafel. Der Motor MA1 und das Bimetallrelais FC4 sind den
Nenndaten entsprechend zu schalten bzw. einzustellen. Die Elektronikbauteile sind in die
Printplatte der Anzeigeeinheit einzuléten.

Installationsmaterial:

Verdrahtungsleitung Steuerstromkreis HO7V — K 1,5 rot
Verdrahtungsleitung Hauptstromkreis HO7V - K 2,5 schwarz
Verdrahtungsleitung Anzeigeeinheit HO5V - K 0,75 blau
Motorleitung zu MA1 HO7RN — F 4G 2,5
Motorleitung zu QB1 HO7RN — F 4G 2,5
Steuerleitung zu QB1 HO5VV - F 7G 1,0
Steuerleitung zur Tasterkasette HO5VV - F 12G 1,0
Steuerleitung zur Anzeige AO3VV - F 5G 0,75
Steuerleitung zur Anzeige HO3VV - F 3G 0,75
Initiatorleitung fur BG1 HO3VV - F 3G 0,75
Schutzleiter XE 1 — Gehé&use HO7V —K 6
Arbeitszeit:
Verdrahten laut Schaltungsunterlagen 5 Stunden

Funktionsprifung:

Wird nach Fertigstellung vor der Prifungskommission bzw. nach 5 Stunden durchgefiihrt.

Anmerkung:

Verwenden Sie passendes Werkzeug! (Kreuzschlitzschraubendreher, Gabelschlussel,...).
Klemmen Sie die Leitungen nur so fest, dass sie nach Priifungsende wieder ohne Zerstérung
der Betriebsmittel demontiert werden kdnnen.

Brechen Sie keine Stege an den Verdrahtungskanalen weg.

Melden Sie defekte Betriebsmittel sofort der Priifungskommission, denn die nachsten
Prufungskandidaten/innen wollen auch auf intakten Arbeitstafeln arbeiten.

Verwenden Sie keine Aderendhilsen bei Federzugklemmen.
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Lehrlingsstelle WIRTSCHAFTSKAMMER OBEROSTERREICH

LEHRABSCHLUSSPRUFUNG — MECHATRONIK
Elektromaschinentechnik (H2) (Modul B)

Antriebsmotor mit Hauptschalter und
KettenUberwachung

Funktionsbeschreibung

Allgemein:

Ein Forderband ist unter einer Koksbrechanlage platziert. Es transportiert den gebrochenen
Koks in einen Bunker. Ein Antriebsmotor treibt Uber eine Kette das Férderband an.

Funktionsbedinqung:

Befindet sich der Hauptschalter in der Stellung ,,OFF", leuchtet auf der verbauten Platine die
gelbe Leuchtdiode (PF5). Die Anlage steht damit im Betriebsmodus Wartung und der Motor
kann in diesem Zustand nicht betrieben werden (= sichere Abschaltung fir Wartung).

Wird die Stellung des Hauptschalters auf ,ON* geschaltet, erlischt auf der Platine die gelbe
LED (PF5) und die rote LED (PF4) leuchtet auf. Die Anlage ist nun zum Betrieb bereit.

Der Antriebsmotor lauft nach der Inbetriebsetzung, solange die Ketteniiberwachung nicht
anspricht. Wird der Néaherungsschalter (BG1) nicht betéatigt (Kette gerissen oder spannt nicht
mehr), stoppt die Anlage.

Bei Ansprechen des Motorschutzrelais (FC4) leuchtet die Stérmeldeleuchte (PFO) auf der
Schalterkassette.

Signalisierung:

PFO leuchtet
PF1 leuchtet
PF2 leuchtet
PF3 leuchtet
PF4 leuchtet
PF5 leuchtet

Antriebsmotor Stérung thermische Uberlast
Antriebsmotor Betrieb

Hauptschalter eingeschaltet

Hauptschalter ausgeschaltet

Hauptschalter eingeschaltet

Hauptschalter ausgeschaltet
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Steuerungstechnische Aufgaben

AUFGABE:

Ein Modell einer "Anlage" soll laut vorliegender Anleitung vervollstandigt, programmiert und
getestet werden. Eine fertig parametrierte Visualisierung ist ins SPS-Programm einzubinden.

Folgende Gerate werden verwendet:

SPS: Siemens S7-1512C-1PN
Visualisierung: Siemens TP700 Comfort

ARBEITSAUFTRAG:

SPS-Programmierung

<~ Entwickeln Sie ein Programm (KOP, FUP oder AWL) welches den Vorgaben der
Funktionsbeschreibung und dem Funktionsplan entspricht.

<~ Verwenden Sie im SPS - Programm Symbole und Kurzkommentare flr alle verwendeten Operanden.

7~ Binden Sie das Visualisierungsgerat laut Variablenbelegung in den Steuerungsablauf ein.

Inbetriebnahme und Testen der ,,Anlage*

= Die Programmierung kann ONLINE durchgeftihrt werden.
= Sichern Sie lhr Programm.

= Fuhren Sie eine Selbstkontrolle durch.
(Programmablauf, Kontrolle der verwendeten 1/Os laut Zuordnungsliste)

= Sie entscheiden ob das Programm die geforderte Funktion hat.
= Projektpréasentation.
UNTERLAGEN:

= Die ausgehandigten Arbeitsblatter und Anleitungen sind vollsténdig vor Ihrer Prasentation der
Prufungskommission zu Gbergeben.
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LEHRABSCHLUSSPRUFUNG - MECHATRONIK

Elektromaschinentechnik (H2)

Pruf- und Messprotokoll

[Name: |Priifnr.

Messaufgabe A

Uberpriifung: Basisschutz: Isolationswiderstandsmessung Transformator

Messaufgabe B

Messung: Eingangs- und Ausgangsspannung an der Platine

Messaufgabe C

Messung: Strangwiderstande an einem Drehstrommotor

Messaufgabe D

Messung: Eisen- und Kupferverluste am Transformator

Vv 03.18
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